AUTOMATIZARE SIROCCO

1. DESCRIERE

Automatizarea SIROCCO pentru porti batante este un operator electromecanic ireversibil care transmite miscarea la porti printr-un sistem cu
suruburi fara sfarsit.
Operatorul, disponibil in mai multe versiuni, acopera toate cerintele de instalare. Versiunile "LS" dispun de un capat de cursa de deschidere si
de inchidere. Toate versiunile sunt furnizate cu dispozitive de oprire mecanice la deschidere si la inchidere.
Modelele cu mecanica ireversibila garanteaza blocarea mecanica a portii atunci cand motorul nu este in functiune. Un sistem comod si sigur de
deblocare cu cheie personalizata permite miscarea manuala a portii in caz de nefunctionare sau de lipsa de curent.
Modelele cu mecanica reversibila necesita o incuietoare electrica, pentru a garanta blocarea mecanica a portii. In cazul nefunctionarii sau al
absentei alimentarii electrice, este suficient sa eliberati Tncuietoarea electrica pentru a putea misca manual poarta. Nu dispune de un dispozitiv
de deblocare.

- La modelele reversibile, inainte de deblocarea incuietorii electrice cu cheia pentru a migsca manual poarta, asigurati-va

INTOTDEAUNA ci instalatia nu este alimentats electric.
- Functionarea corecta si caracteristicile declarate se obtin numai cu accesorii si dispozitive de securitate GENIUS.
- Pentru a garanta siguranta impotriva strivirii, absenta unui dispozitiv de frecare mecanica necesita folosirea unei centrale de

comanda cu frecare electronica reglabila.
- Automatizarea Sirocco a fost proiectata si construita pentru a controla accesul vehiculelor, evitati orice alta utilizare.

- Nu este posibila automatizarea deschiderii de porti sau usi situate la iesiri de urgenta.

Poz. Descriere Poz. Descriere
1 |Motoreductor 6 |Brida anterioara
2 |Dispozitiv de deblocare 7 |Prindere posterioara
3 [Carter acoperire capat cursa 8 |Pivot prindere posterioara
4 [Capat cursa de inchidere 9 |Brida posterioara
5 [Capat cursa de deschidere 10 [Capac placa de borne

Fig. 1
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2. CARACTERISTICI TEHNICE

Caracteristici tehnice 250 250 LS 250 R 250 RLS 2524 2524LS | 250 250 -115V-
-115V- LS

Alimentare 230V ca 24V cc 115V ca
Putere (W) 250 70 260
Curent (A) 1.1 3 2.2
Protectie termica (°C) 140 — 140
Condensator (uF) 6.3 — 20
Impingere(daN) 200 250 200
Cursa (mm) 300"
Viteza (cm/sec) 1.6 1.85
Poarta max. (m) 2.5%
Tip si frecventa de utilizare la 20°C $3-30% | S3-35% | S3-30% | S3-35% 100% $3-30% | S3-35%
Cicluri pe ora indicative la 20°C -30 ~100 -30
Temperatura mediului (°C) -20 -55 | -10-55 -20 -55
Greutate operator (Kg) 6.5
Dimensiuni operator (mm) Vezi figura 2
Grad de protectie IP 54

"1n cazul in care nu se utilizeaza opririle mecanice de inchidere si deschidere cursa operatorului devine de 350 mm.
2 Cu porti mai mari de 1.8 m este obligatoriu sa instalati incuietoarea electrica pentru a garanta blocarea portii. Modelelor R trebuie s le fie

mereu atasatd o ncuietoare electrica.

2.1. VERSIUNI

Model

Versiune

Sirocco 250

Motoreductor ireversibil 230 V ca

Sirocco 250 R

Motoreductor reversibil 230 V ca

Sirocco 250 LS

Motoreductor ireversibil 230 V ca cu capat de cursa de deschidere si inchidere

Sirocco 250 RLS

Motoreductor reversibil 230 V ca cu capat de cursa de deschidere si inchidere

Sirocco 2524

Motoreductor ireversibil 24 V cc

Sirocco 2524 LS

Motoreductor ireversibil 24 V cc cu capat de cursa de deschidere si inchidere

Sirocco 250 -115-

Motoreductor ireversibil 115 V ca

Sirocco 250 -115- LS

Motoreductor ireversibil 115 V ca cu capat de cursa de deschidere si inchidere

3 In cazul operatorilor omologati CSA-UL, pentru a se pastra omologarea este necesara utilizarea centralei 455 MPS UL 115

Pentru montarea cablurilor electrice, folositi tuburi
adecvate, rigide si/sau flexibile

Pentru a evita orice interferentd, se recomanda sa separati
intotdeauna cablurile de conexiune a accesoriilor la
tensiune micd si comandd de cele de alimentare la
230/115 V~ folosind tuburi separate.

3.2. VERIFICARI PRELIMINARE

Pentru functionarea corecta a automatizarii, structura portii
existente sau de realizat trebuie sa prezinte urmatoarele cerinte

necesare:

+ elementele de constructie mecanice trebuie sa fie conforme cu
prevederile Normelor EN 12604 si EN 12605.
« lungimea portii trebuie sa fie conforma cu caracteristicile 230

operatorului (vezi paragraful 2).

« structura robusta si rigida a portilor, adecvata pentru

automatizare

* migcare regulata si uniforma a portilor, fara izbire sau fortare

de-a lungul intregii deschideri

+ cu motoare reversibile, verificati ca poarta sa nu se miste

singura.

3. INSTALARE

3.1. CONEXIUNI ELECTRICE (Instalatie standard) ‘

Poz. Descriere

Operatori

230 Vca- 115 Vca

Sectiune cabluri

24 Vcc

4imm?>  2x1.5mm?

* balamale adecvate robuste si in buna stare
* prezenta batailor mecanice de capat de cursa la deschidere si
fnchidere (nu sunt necesare daca se folosesc dispozitive de
oprire mecanice de deschidere si inchidere)

* prezenta unei prize de impamantare eficiente pentru
conectarea electrica a operatorului

Se recomanda efectuarea eventualelor interventii de
3 lacatuserie inainte de instalarea automatizarii.

NoO O~ WN =

Fotocelule TX
Fotocelule RX

Buton cu cheie
Lumina intermitenta
Centrald de comanda
Opriri mecanice

A\ Starea structurii portii influenteaza direct fiabilitatea si siguranta automatizarii.

4x0.5 mm?
2x0.5 mm?
2x0.5 mm?
2x1.5 mm?
3x0.5 mm? (alimentare)




3.3. COTE DE INSTALARE

Determinati pozitia de montaj a operatorului raportandu-va la Fig.4.
Este oportun sa determinati in aceasta faza daca doriti sau nu sa B
utilizati dispozitivele de oprire mecanica, deoarece eliminandu-le >
creste cursa operatorului, modificand cotele de instalare A si B.
Verificati cu atentie ca distanta dintre poarta deschisa si TR
eventualele obstacole (pereti, garduri, etc.) sa fie mai mare decét
spatiul ocupat de operator. A o
<| ¥
N
Yy VY
Fig. 4
Model a A B C D’ Z L E?
Sirocco cu oprire deschidere si inchidere 90° 140 140 280 80 60 675 80
110° 120 135 295 65 55 675
Sirocco cu oprire deschidere 90° 150 150 300 90 60 690 90
110° 135 135 310 80 55 690
Sirocco fara oprire deschidere si inchidere 90° 160 160 320 100 60 690 95
110° 145 145 330 85 60 690
" cursa utila a operatorului % cota maxima % cota minima
3.3.1. REGULI GENERALE PENTRU DETERMINAREA COTELOR DE INSTALARE
*pentru a obtine deschiderile portii la 90°: A+B=C 9 B
*pentru a obtine deschideri ale portii mai mari de 90°: A+B<C ~
«cotele A si B mai mici determina viteze periferice ale portii mai mari.
«limitati diferenta intre cota A si cota B la 4 cm: diferente mai mari cauzeaza variatii mari ale vitezei In timpul
migcarii de deschidere si inchidere a portii. P M
+ pastrati cota Z astfel incat operatorul sa nu loveasca pilonul. : i .
«cu versiunile LS, capetele de cursa intervin pentru primii si ultimii 30 mm. Prin urmare, este necesar sa -
folositi cotele A si B astfel incat sa valorifice intreaga cursa a operatorului. Curse mai mici ar putea limita \
sau aduce la zero campul de reglare al capatului de cursa.
+ opririle mecanice intervin pentru primii si ultimii 30 cm ai cursei, curse mai mici ar putea limita sau aduce la
zero campul de reglare. L= ;. J
B /// ‘\\\\{i
in cazul in care dimensiunile pilonului sau pozitia balamalei nu permit instalarea operatorului, pentru a ‘\\\l\\_
mentine cota A determinata va fi necesar sa executati o nisa in pilon, dupa cum se indica in Fig. 5. TR
Dimensiunile nigei trebuie sa fie astfel incat sa permita instalarea usoara, rotatia operatorului si actionarea dispozitivului de deblocare.
Fig.5

3.4. INSTALAREA OPERATORILOR

1. Fixati brida fn pozitia determinata anterior. In cazul unui pilon din fier, sudati cu grija brida direct pe pilon (Fig. 6). in cazul pilonului din
zidarie, folositi placa speciala (optional) pentru fixare si ingurubati sistemele de fixare adecvate. Apoi sudati cu grija brida la pilon.

w3 fn timpul operatiunilor de fixare, verificati cu o niveld orizontalitatea perfects a bridei.

Fig. 6

Fig. 7




2. Asamblati prinderea posterioara la operator, dupa cum se indica in Fig.8.

Fig. 8

3. Verificati daca prinderea anterioara se afla in pozitia indicata in Fig.9 (cu oprire mecanica de inchidere) sau in Fig. 10 (fara oprire
mecanica de inchidere). In cazul in care prinderea nu se poate aduce in pozitia necesara, este nevoie sa alimentati temporar operatorul.

A Se poate misca manual operatorul numai si exclusiv atunci cand este instalat pe poarta in pozitia deblocata (vezi par. 5).

52 37

4. Asamblati brida anterioard asa cum se indica in Fig.
11. In partea inferioara a prinderii a fost realizat un
locas hexagonal CH=5 (Fig.11 ref. 1) pentru a facilita
operatiunile de montare.

Inainte de fixarea operatorului pe brida anterioars
A sudata, asteptati sa se rdceasca.
5. Fixati operatorul la brida posterioara prin pivotii din
dotare, dupa cum se indica in Fig.12.

Fig. 11

@ Fig. 12




6. Inchideti poarta si, mentinand operatorul perfect orizontal, individualizati

punctul de fixare al bridei (Fig.13).

7. Fixati provizoriu brida anterioara prin doua puncte de sudura (Fig.13).

In cazul in care structura portii nu permite fixarea solida a bridei, este
necesar sa se intervina asupra structurii portii, crednd o baza de fixare
solida.

8. Deblocati operatorul (vezi par. 5) si verificati manual ca poarta sa aiba

libertatea de a se deschide complet, oprindu-se la dispozitivele de oprire

mecanice de capat de cursa si miscarea portii sa fie requlamentara si lipsita de
rezistenta.

9. Efectuati interventiile de corectie necesare si repetati punctul 8.

10. Eliberati temporar operatorul din brida anterioara si sudati definitiv brida.

IEF Se recomanda ungerea tuturor pivotilor de fixare a dispozitivelor de
prindere.

Fig. 13

3.5. CABLAREA OPERATORULUI

in partea inferioara a operatorului a fost gazduitd o placa de borne pentru conexiunile motorului, ale
eventualelor capete de cursa si pentru impamantarea operatorului (Fig.15).

Pentru conectarea motorului, trebuie sa se utilizeze cablul din dotare pentru segmentul mobil
sau, alternativ, un cablu pentru montare mobila de exterior.

Pentru cablarea motorului, actionati dupa cum urmeaza:

1. Eliberati unul dintre cele doua orificii pregatite pe capacul din dotare, Fig.14, in cazul operatorilor cu
capat de cursa trebuie sa fie eliberate ambele orificii.

2. Montati presetupa din dotare.

3. Efectuati conectarea motorului si impamantarii conform Fig. 15 si tabelului.

Pentru operatorii omologati CSA-UL este obligatoriu, pentru a pastra omologarea, sa pozitionati
condensatorul fixat in mod stabil in interiorul unui recipient omologat, CSA-UL.

|
z Sirocco 230 Vca (115 Vca)

Poz Culoare Descriere
oom I 1 |Albastru (Alb) Comun
EX=Iz 2 |Maro (Rosu) Faza 1

n 3 |Negru (Negru) Feza2
s i T |Galben/Verde (Verde) Impamantare
f Sirocco 24 Vcc
| fr:\l Ft Poz Culoare Descriere
| ,r\;:} il 1 |Albastru Faza 1
gl ZE_ 2 |Neutilizat i
l‘_ s s 3 [Maro Faza 2
T [Neutilizat —

4, Tnchideti capacul cu cele patru suruburi din dotare, Fig.16.

Fig. 16

Fig. 15




3.6. DISPOZITIVE DE OPRIRE MECANICE

Toti operatorii SIROCCO sunt prevazuti cu dispozitive de oprire mecanice, atat de deschidere cat si de inchidere. Acestea pot fi folosite pentru a
nlocui oprirea mecanica a portii. Pentru reglarea dispozitivelor, actionati dupa cum urmeaza:
3.6.1. REGLAREA OPRIRII MECANICE DE DESCHIDERE
Prevedeti operatorul pentru functionarea manuala, vezi paragraful 5.
Aduceti manual poarta in pozitia de deschidere.
Slabiti surubul de fixare, Fig. 17 ref. 1. Nu este necesar sa indepartati total suruburile.
. Deplasati dispozitivul de oprire Th apropierea prinderii, dupa cum se indica in Fig. 18.
Dispozitivul de oprire mecanica lucreaza cuplat la un sector dintat, Fig. 17 ref. 2, in cazul obstacolelor in timpul migcarii asigurati-va
cd este liber cuplajul. NU FORTATI.

5. Strangeti din nou suruburile de fixare.

FNFRENEN

g

Fig. 17

3.6.2. REGLAREA DISPOZITIVULUI DE OPRIRE MECANICA DE iNCHIDERE
Prevedeti operatorul pentru functionare manuala, vezi paragraful 5
Aduceti manual poarta in pozitia de inchidere.
Slabiti surubul de fixare, Fig. 19 ref. 1. Nu este necesar sa indepartati complet surubul.
. Deplasati dispozitivul de oprire in apropierea prinderii, dupa cum se indica in Fig.20.
Dispozitivul de oprire mecanica lucreaza cuplat la un sector dintat, Fig. 19 ref. 2, in cazul obstacolelor in timpul miscarii asigurati-va
cd este liber cuplajul. NU FORTATI.

5. Strangeti din nou surubul de fixare.

Hwp -

Fig. 20




3.7. CAPAT DE CURSA

Modelele "LS" dispun de capat de cursa atét la deschidere cét si la inchidere, prin urmare necesita utilizarea unei aparaturi electronice in
masura sa gestioneze aceste intrari.

[EF Capetele de cursa intervin pentru primii si ultimii 30 mm ai cursei. Prin urmare, este necesar ca operatorul, in faza de deschidere, sa
foloseasca intreaga cursé la dispozitie. Curse mai mici pot limita sau anula complet campul de reglare al capatului de cursa.

3.7.1. CABLAREA DE CAPAT DE CURSA

Cablarea de capat de cursa se face in aceeasi placa de borne la care s-a facut cablarea motorului. Pentru a efectua cablarea capatului de cursa,
se procedeaza dupa cum urmeaza:

1. Deschideti si al doilea orificiu pre-fabricat de pe capac, Fig.21.

2. Montati presetupa din dotare, Fig. 21.

3. Introduceti cablul si conectati-| la borne respectand culorile specificate in tabelul din Fig.22.
4. Inchideti capacul cu cele patru suruburi din dotare.

A\ Pentru conectarea capetelor de cursa, utilizati cablul pentru montare mobila de exterior cu conductori cu sectiunea de 0,5 mmP.
in timpul cablrii, fiti atenti la culorile firelor, dupa cum s-a specificat in tabelul din Fig. 22.

Poz. | Culoare Descriere
1 |Albastru Comun
2 |Maro Capat de cursa de inchidere (FCC)
3 [Negru Capat de cursa de deschidere (FCA)

Fig. 21 Fig. 22
3.7.2. REGLAREA CAPETELOR DE CURSA
Pentru a efectua reglarea capetelor de cursa, procedati dupa cum urmeaza:
I. Desurubati cele doua suruburi inferioare ale dopului frontal si scoateti carterul de acoperire, Fig.23
cﬁk
Fig. 23

2. Slabiti suruburile de fixare de capat de cursa de reglat, Fig. 24 ref. 1.

3. Deplasati capatul de cursa in pozitia doritd si blocati din nou
suruburile.

4. Executati doua cicluri de proba pentru a verifica pozitionarea corecta
a capatului de curse. Daca este necesar, reglati din nou capetele de
cursa repetand operatiunile Tncepand cu punctul 2.




5. Repozitionati carterul de acoperire glisand pe sina inferioara si asigurati-va ca este n pozitia adecvata, Fig.25.
6. Ingurubati din nou cele doua suruburi inferioare, Fig.25.

Fig. 25
3.8. PUNEREA IN FUNCTIUNE

A Inainte de a efectua orice interventie asupra instalatiei sau operatorului, intrerupeti alimentatia electrica.

Urmati strict punctele 10, 11, 12, 13 si 14 din OBLIGATIILE GENERALE DE SECURITATE.

Urmarind indicatiile din Fig. 3, prevedeti canalele necesare si efectuati conexiunile electrice ale aparaturii electronice si accesoriilor alese anterior.
Separati intotdeauna cablurile de alimentara de cele de comanda si securitate (buton, receptor, fotocelule, etc.). Pentru a evita primirea de catre
centrala a perturbatiilor electrice, folositi izolatii separate.

1. Alimentatio sistemul si verificati starea ledurilor dupa cum se arata in tabelul prezentat in instructiunile aparaturii electronice.

2. Programati aparatura electronica conform propriilor cerinte si instructiunilor aferente.

4. TESTAREA AUTOMATIZARII

« Efectuati verificarea functionala si atenta a automatizarii si a tuturor accesoriilor conectate la aceasta, acordand o atentie speciala dispozitivelor
de securitate.

« Livrati utilizatorului final fasciculul "Ghidul utilizatorului” si fisa de intretinere.

« llustrati si instruiti corect utilizatorul asupra functionarii corecte si utilizarii automatizarii.

*Semnalati utilizatorului zonele cu potential pericol ale automatizarii.



5. FUNCTIONAREA MANUALA

W Modelele reversibile nu dispun de dispozitiv de deblocare. Pentru a deplasa manual poarta, este necesara eliberarea incuietorii electrice.

A inainte de eliberarea incuietorii electrice, verificati ca instalatia sé nu fie alimentata.

in cazul in care este necesara deplasarea manuala a automatizarii, din lipsa de alimentatie sau nefunctionarea operatorului, actionati dup cum
urmeaza:

1. Intrerupeti alimentarea electrica actionand pe intrerupétorul diferential (si in cazul absentei alimentérii).

Glisati invelisul de protectie, Fig.26 - 1.

Introduceti cheia si rotiti-o la 90°, Fig.26 - 2.

Ridicati levierul de manevra, Fig.26 - 3.

Pentru deblocarea operatorului, rotiti la 180° levierul de manevra in directia sagetii prezente pe sistemul de deblocare, Fig.26 - 4.

Efectuati manual manevra de deschidere sau inchidere a portii.

o oA WD

A Pentru mentinerea operatorului in functiune in mod manual, este absolut necesar sa lasati dispozitivul de deblocare in pozitia
actuala si instalatia sa nu fie alimentata.

5.1. RELUAREA FUNCTIONARII NORMALE

Pentru a reveni la conditiile de functionare normala, actionati dupa cum urmeaza:

Asigurati-va ca instalatia nu este alimentata.

Rotiti sistemul de deblocare cu 180°1n directia opusa celei indicate de sageata.

Rotiti cu 90° cheia de deblocare si extrageti-o.

Inchideti din nou maneta de comanda si capacul de protectie.

Alimentati instalatia si efectuati cateva manevre pentru a verifica reluarea corecta a tuturor functiilor automatizarii.

6. INTRETINERE

Tn scopul asigurérii in timp a functionarii corecte si a nivelului constat de securitate, efectuati cu frecventd semestriald un control general al
instalatiei, acordand atentie particulara dispozitivelor de securitate. In fascicolul "Ghidul utilizatorului”, s-a prevazut un formular de inregistrare a
interventiilor.

S A R

7. REPARATIE

Utilizatorul trebuie sa nu intreprinda nicio incercare de reparare sau interventie si trebuie sa se adreseze exclusiv personalului calificat GENIUS
sau centrelor de asistentd GENIUS.

8. ACCESORII DISPONIBILE

Pentru accesoriile disponibile, se face trimitere la catalogul GENIUS.

9. APLICATII PARTICULARE
Sunt ABSOLUT INTERZISE aplicatii diferite de cele descrise In prezentul manual.



